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◆空間DXプラットフォームによる自律産業の普及
◆事業紹介
SLAMアルゴリズムを自社オリジナルで開発しロボットが自律走行するための
3Dマッピング技術を開発。空間の点群データを生成する3Dマッピングスキャ
ナを別途開発し販売中。
◆ピッチサマリー
① 生産性人口減少の現実から見えてくる未来
② 自律産業とは（ロボットの社会実装）
③ 空間DXプラットフォームの必要性
◆登壇目的
① 会員企業との出会い
② 資金調達
③ 業務提携
◆HP
https://vitom-tech.com/

◆設立沿革
2019年4月：親会社モティーブリサーチ株式会社内SLAM開発部設立
2022年12月：東京都品川区にバイトム株式会社設立
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