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組み立てハンドに必要な要素（非常に多岐）

1. ハンド選択手法の確立
a. 使用するハンドの決定
b. 把持姿勢の決定

1. ハンド選択に必要な要素
a. 安定な把持の実現
b. アライメント
c. ツールチェンジ
d. 複数機能の実現
e. コンプライアンス
f. 特殊作業
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議論
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どうやってノウハウの共有を実現するか

オープンにできる情報
情報へのアクセス可能性

データベース
LLM 
体系化して本にする

オープンにできない情報
ノウハウを販売

どうやって？

基盤モデルをどう使うか
事例の共有

SNSの利用



2025 Copyright Robot Revolution & Industrial IoT Initiative, All Rights Reserved. 4


	スライド 1: 組立小委員会
	スライド 2: 組み立てハンドに必要な要素（非常に多岐）
	スライド 3: 議論
	スライド 4

